


■製品の仕様および外観は、改良のため予告なく変更することがあります。
■このカタログの内容は2017年12月現在のものです。
■京都工場並びに滋賀工場、安土工場はISO9001及びISO14001の認証を取得しています。

ホームページアドレス　http://www.logisnext.com

全国に拡がる安心のネットワーク

『物流システム整備士（社内検定）』有資格サービスマンが、
迅速・正確なサービスをお届けします。

●経験豊富なエンジニアが
　信頼のサービスをお届けします

全国の主要な都市にサービスステーションを設置。専門の
技術マンがメンテナンスにお伺いします。

●サービスネットワーク

サービス拠点は、全国各地域に約250ヶ所。月次・年次検査
などの定期点検はもちろん、補修費用節減のお役にも立つ
「保守点検契約システム」もご利用いただけます。

●充実のアフターサービスで購入後も安心
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●無人搬送車の誘導方式

床に埋設するか貼り付けた磁気ガイドを磁気セン
サーで検知し、ステアリングを制御します。

ジャイロによって車の姿勢角を求め、姿勢角と
走行距離データを基に車の位置を算出し、これ
に基づき誘導します。

レイアウト上の寸法座標を記憶し無人搬送車自体が
座標上の現在位置・方位を知ることにより自律走行し
ます。

走行路にガイドを敷設し、これに沿って走行
させる磁気誘導方式と画像誘導方式があり
ます。

レー ザ ースキャナで、施 設 内に設 置した
反射板をスキャンすることで、その角度から
座標を認識し、無人で走行します。

磁気誘導方式 レーザー誘導方式ジャイロ誘導方式

磁気
センサー

磁気棒

磁気
センサー

磁気テープ

AGF上部のレーザースキャナで反射板をス
キャンし、車輌の現在地を認識して走行する
技術です。

■ガイド式 ■レーザー式■ガイドレス式

姿勢角

補正マーカ

ジャイロ

•プラッターオート
•ムジンカー

反射板 反射板

反射板反射板

レーザースキャナ

高度なテクノロジーと先端のハードウエアーの結集。

物　　 流　　 空　　 間　   　             　　　　　　　縦　　 横　　 無　　 人

半世紀以上にわたって培った高度なテクノロジーと先端のハードウェア。
三菱ロジスネクストの提案する無人搬送システムはその結集です。
荷役と運搬作業を自動化する無人フォークリフト、搬送作業を自動化
するムジンカー、これらにキャスパック（自動倉庫）、ニチユパック
（電動式移動棚）などの保管システムを組み合わせることによって、
業種・業態に最適な無人搬送システムを提案します。

FBR15-MG80

●導入メリット
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際立つ成果で経営躍進に貢献

・段ボール生産工場で製品を搬送する「ムジンカー」（低床型）

・様々な防水対策により屋外で力を発揮する「ムジンカー」（屋外仕様）　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　・勾配10度の坂道を登坂し産廃物を搬送する「ムジンカー」（高登坂仕様）　　　・24時間稼働で高温710。Cの溶湯運搬に活躍する「プラッターオート」

・組立ワークを搬送する有軌道式ループ台車

・約3トンの鉄道車輌用モーターを搬送する「ムジンカーマルチ」

・自動倉庫入出庫装置までの搬送を自動化する「ラックフォークオート」 ・最大10tの鉄鋼原料を溶解炉へと搬送する「ムジンカー」（荷台傾斜式） ・台車をけん引し、一度に大量の荷物を搬送する「ムジンカー」（けん引型）

・キャラクターモデルで夢のあるデザインの「ラックフォークオート」

Ca
se

 S
tu

dy

・コンパクトな300kgタイプの「ムジンカー」

様々な業種、環境、条件にもフレキシブルに対応。搬送の自動化、省力化に も大きく貢献します。
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搬送作業の自動化で次代を拓く先進 の

BCML

BCF/ KLD
低床型

前後進、横行、スピ
ンターンの走行が可
能。無駄のないフレ
キシブルなレイアウ
トが可能です。

SS無線によるリアルタイム
な交信により、複数台の配
車、運行管理がもっとも
効率的に行えます。

ムジンカーと地上側ステーション間の移載方法は、ステーション移載装置の機構、
スペース、トータルコストなどにより、選択が可能です。

AG
V

移載時の高さを低く抑えたい時や長尺物の搬送に最適。

大量の荷物をまとめてけん引。

BCF
けん引型

（磁気誘導タイプは斜走行可能）

最低移載時高さは250㎜（BCF10/15　ローラコンベア仕
様）。出入り口や天井の低いところでも無理のない荷役作業
を実現。また、積載時の形状に合わせたテーブルの製作が可
能なため長尺物などにも容易に対応できます。

●自在に動きます。 ●効率良く搬送します。

フル充電で9時間連続稼動が可能な「鉛
電池搭載型」、1サイクル1充電により
24時間連続稼動が可能な「リチウム電
池搭載型」バッテリー交換方式も手動・
自動どちらでも可能です。

●用途に合わせた
　バッテリーが選べます。

●様々な移載装置が選べます。

●テーブルリフター ●チェーンコンベヤ ●ローラーコンベヤ ●プッシュプルフォーク　　

BCML BCF

B

R1615

10
65

C45

290
100

65 65
A

経済的で効率アップ！フル充電で9時間稼働。
ムジンカーマルチはフレキシブルに対応できる柔軟なシステム構成。安全性と稼働効率を
さらに向上させた自信作です。未来志向型のシンプルデザインは、より快適な環境づくり
に大きく貢献します。

一度に大量の荷物をけん引することにより物流センター内での運搬作業、
生産ラインの工程間搬送などを大幅に省力化します。

B
C

A

リヤフロント

11001100

通　信　方　法
誘　導　方　式
通　信　方　法 SS無線
積載荷重（kg）
走行速度（kｍ／ｈ）

SS無線
誘　導　方　式 磁気誘導（※ジャイロ誘導）／画像誘導

磁気誘導（※ジャイロ誘導）前進・後進・横走行・スピンターン

●主要仕様　

●外形寸法図

走行／旋回性能
積載荷重（kg）

バッテリー（Ah/5HR）

走行速度（kｍ／ｈ）
停止精度（ｍｍ）
最小旋回半径（ｍｍ）
移載サイズ（ｍｍ）

荷台高さ（ｍｍ）

全長（含むバンパー）（ｍｍ） A

1000

1000 1500 2000 3000

960

1630 2330 2470

600
48V130 48V160 48V200 48V280

1500

±10
±101050

1830
1230

1950
3.6

3.6
1140

2030

2750

1500

2730
1430 1170

755 250
48V 165 48V 165 48V 201 48V 280

450

W1100×L1100 W1100×L1100

B
C

A
B
C

全幅（含むバンパー）（ｍｍ）

移載サイズ（ｍｍ）

荷台高さ（ｍｍ）
バッテリー（Ah/5HR）

全長（含むバンパー）（ｍｍ）
全幅（含むバンパー）（ｍｍ）

型　式 寸法図
記号 BCF10 BCF15 BCF20 BCF30

性

　
　
　
能

性

　
　
　
能

主
要
寸
法

主
要
寸
法

型　式 寸法図
記号 BCML10 BCML15 BCML20 BCML30

ホスト

管理機
地上盤

自動扉

その他

AGV1号車

AGV 2号車

AGV 8号車

運行管理機 地上無線局

地上無線局

地上無線局パソコン端末

パソコン端末

Max.8台

AGVインターロック Max.32

停止精度（ｍｍ）

注）この仕様は改良のため変更することがありますので、あらかじめご了承ください。　　ここに示した機種、仕様は一部の代表的なもので、他機種についてはお問い合わせください。　　（※）はオプション。
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・作業工程毎に停止するループ台車（リフタ－機構付）

レール方式 画像誘導方式
重量物搬送に威力を発揮する
レール走行方式。

その他にも様 な々特殊環境に対応いたします。

他にも
・オールステンレス、
・放射線区域、
・ローリフト、
　仕様車でも対応。

冷蔵庫仕様
冷凍・冷蔵庫内で荷役運搬
を自動化。

豊富なバリエーションで様 な々作業環境 に対応する

－25。C対応

・巻取機との取合い及び搬送を無人化

・ラックフォークオート冷蔵庫タイプ

・屋外搬送に活躍する「無人搬送車」・テスト用クリーンルーム

小型軽量タイプ（最大積載荷重：100㎏）

・生産ラインで工程間搬送（ローラーコンベヤ方式）

軽量物用の
小型コンパクトタイプ。

クリーンルーム仕様 屋外仕様

前後進、横走行、スピンターンもできるレール方式。
台車上に適切な移載装置を装備することにより重量物をより安全・効率的に
搬送できます。

有軌道式ループ台車（最大積載荷重：300㎏）

旋回が可能なレール方式。
コンベヤラインに比べ、フレキシブルで作業性が向上。
工程毎の自動走行停止やリフタ－機構での作業高さの自動調節が可能です。

ローラーコンベヤによる移載方式で生産ラインの工程間搬送などに最適です。

庫内作業はコンピュータと各種センサーで完全自動化。
オペレーターを極限環境から解放します。
また、庫内照明の点灯が不要のため、無駄なエネルギーを抑えられます。

・清浄空間での搬送作業を自動化。 ・様々な防雨対策を施し、 屋外搬送も安心。

ラインを二次元（面）で認識するので、信頼性がさらに向上します。
（ガイドが多少損傷しても大丈夫）
レイアウトの制約が少なく、床材（鉄板、ステンレス版、配筋）に影響されません。

▶安全性・安定性

ニューナビゲーションシステム

低コスト。（工事費が安い）
工事が容易。（ラインはお客様でも施工できます）
既設の電磁、磁気誘導の更新もカンタン。（埋設物の撤去不要）
レイアウトの変更も容易。

▶カッティングレス（テープ、塗工）

ライン汚れ状況の事前警告で、トラブルによる停止を回避します。
手動操作でガイドにも乗せやすい。

▶メンテナンス性

カッティング不要なので、クリーンルームに最適です。
アスファルトでの走行が可能です。（条件付き）
非接触充電（オプション）

■使用事例

▶環境
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・作業工程毎に停止するループ台車（リフタ－機構付）

レール方式 画像誘導方式
重量物搬送に威力を発揮する
レール走行方式。

その他にも様 な々特殊環境に対応いたします。

他にも
・オールステンレス、
・放射線区域、
・ローリフト、
　仕様車でも対応。

冷蔵庫仕様
冷凍・冷蔵庫内で荷役運搬
を自動化。

豊富なバリエーションで様 な々作業環境 に対応する

－25。C対応

・巻取機との取合い及び搬送を無人化

・ラックフォークオート冷蔵庫タイプ

・屋外搬送に活躍する「無人搬送車」・テスト用クリーンルーム

小型軽量タイプ（最大積載荷重：100㎏）

・生産ラインで工程間搬送（ローラーコンベヤ方式）

軽量物用の
小型コンパクトタイプ。

クリーンルーム仕様 屋外仕様

前後進、横走行、スピンターンもできるレール方式。
台車上に適切な移載装置を装備することにより重量物をより安全・効率的に
搬送できます。

有軌道式ループ台車（最大積載荷重：300㎏）

旋回が可能なレール方式。
コンベヤラインに比べ、フレキシブルで作業性が向上。
工程毎の自動走行停止やリフタ－機構での作業高さの自動調節が可能です。

ローラーコンベヤによる移載方式で生産ラインの工程間搬送などに最適です。

庫内作業はコンピュータと各種センサーで完全自動化。
オペレーターを極限環境から解放します。
また、庫内照明の点灯が不要のため、無駄なエネルギーを抑えられます。

・清浄空間での搬送作業を自動化。 ・様々な防雨対策を施し、 屋外搬送も安心。

ラインを二次元（面）で認識するので、信頼性がさらに向上します。
（ガイドが多少損傷しても大丈夫）
レイアウトの制約が少なく、床材（鉄板、ステンレス版、配筋）に影響されません。

▶安全性・安定性

ニューナビゲーションシステム

低コスト。（工事費が安い）
工事が容易。（ラインはお客様でも施工できます）
既設の電磁、磁気誘導の更新もカンタン。（埋設物の撤去不要）
レイアウトの変更も容易。

▶カッティングレス（テープ、塗工）

ライン汚れ状況の事前警告で、トラブルによる停止を回避します。
手動操作でガイドにも乗せやすい。

▶メンテナンス性

カッティング不要なので、クリーンルームに最適です。
アスファルトでの走行が可能です。（条件付き）
非接触充電（オプション）

■使用事例

▶環境



AG
F

未来を予感するスタイリッシュでパワフ ルな

●安心の基本設計。

●障害物バンパー
ソフトバンパーで障害物に接触すると停止します。
（サイド部はオプション）　

●接近検出装置

●方向指示器
走行中の進行方向側にLEDライトが
点滅して注意を促します。

●警報機能
　 人への注意を促すために軽や
　　かなメロディーを流して走行。
　　非常時は警報で知らせます。

●無人運転時の安全確保 ●一目でわかる操作画面
●前方障害物センサー
　　前方の障害物を検出し、減速または停止します。

レーザー誘導のメリット

●レーザー誘導方式の仕組み

▶床面工事が不要
・貸倉庫などへの導入が可能
・工事費用の削減
・工事期間の短縮

▶走行レイアウト変更が容易

車輌の状態を画面に表示します。

鉛バッテリー式急速自動充電により、
バッテリー交換などの作業が不要となるため、
24時間連続稼働が可能。

●急速自動充電により
　24時間稼働を実現。

●メンテナンスが容易。
●フルオープンカウル
　　垂直に開閉できますので通路内でもメンテナンス
　　できます。

●自動充電用接点

フォークセンサー

前方障害物センサー レーザー誘導
AGF上部のレーザースキャナで反射板をスキャンし、

車輌の現在地を認識して走行する技術です。 レーザーを照射し、反射板をスキャンすることで
車輌の現在地を認識します。

9　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　 10

FBR MG

フォークリフトの特性を最大限に活かした自動化を実現。
バッテリーフォークの特性を100％活かし、ステアリング、走行、リフト操作などの完全自動化を
実現しました。

水平方向だけでなく垂直方向の荷役作業が可能。
床面での直取り・直置き、ラック保管が可能となり、生産ラインでの工程間搬送だけでなく、出荷
ヤード、保管倉庫でも有効に使えます。



AG
F

未来を予感するスタイリッシュでパワフ ルな

●安心の基本設計。

●障害物バンパー
ソフトバンパーで障害物に接触すると停止します。
（サイド部はオプション）　

●接近検出装置

●方向指示器
走行中の進行方向側にLEDライトが
点滅して注意を促します。

●警報機能
　 人への注意を促すために軽や
　　かなメロディーを流して走行。
　　非常時は警報で知らせます。

●無人運転時の安全確保 ●一目でわかる操作画面
●前方障害物センサー
　　前方の障害物を検出し、減速または停止します。

レーザー誘導のメリット

●レーザー誘導方式の仕組み

▶床面工事が不要
・貸倉庫などへの導入が可能
・工事費用の削減
・工事期間の短縮

▶走行レイアウト変更が容易

車輌の状態を画面に表示します。

鉛バッテリー式急速自動充電により、
バッテリー交換などの作業が不要となるため、
24時間連続稼働が可能。

●急速自動充電により
　24時間稼働を実現。

●メンテナンスが容易。
●フルオープンカウル
　　垂直に開閉できますので通路内でもメンテナンス
　　できます。

●自動充電用接点

フォークセンサー

前方障害物センサー レーザー誘導
AGF上部のレーザースキャナで反射板をスキャンし、

車輌の現在地を認識して走行する技術です。 レーザーを照射し、反射板をスキャンすることで
車輌の現在地を認識します。

9　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　 10

フォークリフトの特性を最大限に活かした自動化を実現。
バッテリーフォークの特性を100％活かし、ステアリング、走行、リフト操作などの完全自動化を
実現しました。

水平方向だけでなく垂直方向の荷役作業が可能。
床面での直取り・直置き、ラック保管が可能となり、生産ラインでの工程間搬送だけでなく、出荷
ヤード、保管倉庫でも有効に使えます。
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RFTL MG

誘　導　方　式 磁気誘導
型　式

揚　　高（ｍｍ）

最大荷重（kg）
荷重中心（ｍｍ）

車　両　重　量（kg）
制 　 御 　 方 　 式

充 　 電 　 装 　 置

注）この仕様は改良のため変更することがありますので、あらかじめご了承ください。　・ ここに示した機種、仕様は一部の代表的なもので、他機種についてはお問い合わせください。　（※）はオプション。

バ　ッ　テ　リ　ー

走行速度（kｍ／ｈ）

全      長（ｍｍ）
枝通路幅（ｍｍ）

全高（最下降時）（ｍｍ）
全高（最大揚高降時）（ｍｍ）

全      幅（ｍｍ）

1000
550
5000

3.6 / 7.2(※)
1480
2851
1370
3295
5770

3910

48V 320Ah/5HR 48V 370Ah/5HR
FETチョッパ制御

定置式／急速自動充電(※)

RFTL10- MG80-500 RFTL15- MG80-350

性

　
能

誘　導　方　式
型　式

揚　　高（ｍｍ）

最大荷重（kg）
荷重中心（ｍｍ）

車　両　重　量（kg）
制 　 御 　 方 　 式

充 　 電 　 装 　 置
バ　ッ　テ　リ　 ー

走行速度（kｍ／ｈ）

全      長（ｍｍ）

全高（最下降時）（ｍｍ）
全高（最大揚高降時）（ｍｍ）

全      幅（ｍｍ）

1500 2000 2500 3000

2170
1090
2345
3925

2230

3000
3.6 / 7.2(※) / 9.0(※)

2305
1190
2400
3965

2750

2305
1190
2400
3965

2870

2395
1230
2400
4070

3070

48V280Ah/5HR 48V320Ah/5HR 48V320Ah/5HR 48V370Ah/5HR

インバータ制御（走行）

定置式／急速自動充電(※)

500

FBR15-MG-300 FBR20-MG-300 FBR25-MG-300 FBR30-MG-300

性

　
能

主
要
寸
法

主
要
寸
法

磁気誘導

※システム内容によってはSS無線を使用しない場合があります。

1500
550
3500

1580
3021
1470
2795
4515

4190

1500
500

8.5/8.5
3.6

310/540
230/400
±10
2310
850
3000

φ250×114ウレタン
φ330×145ウレタン
φ178×73ウレタン

磁気誘導
※SS無線

48V/280Ah
定置式充電器

型　式

誘 　 導 　 方 　 式
通 　 信 　 方 　 式

バ　ッ　テ　リ　ー

安 　 全 　 装 　 置
前方障害物センサー（前後）、障害物バンパー（後側）、

無人状態表示灯（２色）、方向指示器、メロディチャイム、非常停止ボタン

FBR15-AG80-300

性

　
能

寸

　
法

11
0

3°
3850 45

32
5 37

0
40

0
60

0 92
5

23
45 30

00
39

25

10
90

10
00

10
90

68
0

11
0

27
0

22
20

1915

850

920

370 1360 175
140

2240

585

1335
2225

210 185230

590

R1
77
5R2245

R1730

73
0/

68
0

63
0/

58
0

走
行
高
さ

フリ
ーリ

フト

41
0

45 29
0

60
0

30
00

25
62

39
25

走
行
高
さ

フ
リ
ー
リ
フト

シフト

ローテート

▲

▲

▲

2,360mm
走行旋回半径

▲

▲

1,870mm
最小旋回半径

●3方向の荷役が可能。

●クリーン環境に対応するAC制御方式。

●スペースの効率アップ。

キースイッチ１つで有人作業・無人作業の切替ができるので、
フレキシブルな作業が可能。

●フレキシブルな搬送・荷役作業の実現。

フォークタイプのため、パレット、カゴ台車など多様な荷姿の
ハンドリングが可能。また直置き、直取り、段積み可能。

●様々な荷姿に対応。

地上制御盤からのSS無線による行先指令（オプション）、
地上からの自動荷取り、荷降ろし指令、複数台数制御など
多彩な自動搬送指令に対応。

●多彩な自動搬送要求に対応。

2,255mm
走行旋回半径

1,730mm
最小旋回半径

走行・荷役用にACモータとインバータを採用し、これまでになく
なめらかでパワフル、高効率な動きを実現。
ブラシレスモータによりメンテナンスコストも削減できます。

ボディが球面デザインのコンパクト設計でその場旋回は半径
1,730mm、走行路での旋回で半径2,255mmと省スペース化に
威力を発揮します。

シフト／ローテート電動化により、動作がスムーズ。
最適制御を行うことで電力消費量を低減することができ、
前モデル比から約40%の省エネを達成。

RFTL MG

定格荷重（kg）
基準荷重中心（mm）

走行速度（km/h）

上昇速度（mm/s）

停止精度（mm）
車両重量（kg）
フォーク長さ（mm）
揚高（mm）

タイヤ（φ・mm）

負荷／無負荷
負荷／無負荷
負荷／無負荷
負荷／無負荷
前後方向

ロード
ドライブ
キャスター

電圧／容量
充電方式

有人
無人
有人
無人レーザー誘導

1500
500
3000
3.6
2240
1090
2562
3925
2220

インバータ制御
48V/280Ah/5HR

定置式

型　式

車　両　重　量（kg）
制 　 御 　 方 　 式
バ　ッ　テ　リ　ー
充 　 電 　 方 　 式

FBR15-MG80LA-300

性

　
能

主
要
寸
法

誘　導　方　式
定格荷重（kg）
荷重中心（mm）
揚高（mm）
走行速度（km/h）
全長（mm）
全幅（mm）
全高（最下降時）（mm）
全高（最下揚高時）（mm）

64
0

10
90

75
0

90°

R1
870

R2
36

0

90°

76
0

11
0

12
30

11
76 13
40

10
00

13
70

14
80

1505 725
144 60

77
0

35
00

25
4527
65

42
70

50
0

850
2851

365

13
7023

4524
40 30

00
39

25

60
0

41
0

1360 175
2170

370

R1
73
0

R2255

10
90

68
0

11
0

走
行
高
さ

走
行
高
さ

フリ
ーリ

フト

●主要仕様

〈参考図〉
FBR15-MG80-300 

〈参考図〉
RFTL10-MG80-350 

FBR AG

レーザー誘導方式

FBR MG

磁気誘導方式

FBR MG

ライダー型

FBR MG

FBR AGライダー型

磁気誘導方式
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RFTL MG

誘　導　方　式 磁気誘導
型　式

揚　　高（ｍｍ）

最大荷重（kg）
荷重中心（ｍｍ）

車　両　重　量（kg）
制 　 御 　 方 　 式

充 　 電 　 装 　 置

注）この仕様は改良のため変更することがありますので、あらかじめご了承ください。　・ ここに示した機種、仕様は一部の代表的なもので、他機種についてはお問い合わせください。　（※）はオプション。

バ　ッ　テ　リ　ー

走行速度（kｍ／ｈ）

全      長（ｍｍ）
枝通路幅（ｍｍ）

全高（最下降時）（ｍｍ）
全高（最大揚高時）（ｍｍ）

全      幅（ｍｍ）

1000
550
5000

3.6 / 7.2(※)
1480
2851
1370
3295
5770

3900

48V 320Ah/5HR 48V 370Ah/5HR
FETチョッパ制御

定置式／急速自動充電(※)

RFTL10- MG80-500 RFTL15- MG80-350

性

　
能

誘　導　方　式
型　式

揚　　高（ｍｍ）

最大荷重（kg）
荷重中心（ｍｍ）

車　両　重　量（kg）
制 　 御 　 方 　 式

充 　 電 　 装 　 置
バ　ッ　テ　リ　 ー

走行速度（kｍ／ｈ）

全      長（ｍｍ）

全高（最下降時）（ｍｍ）
全高（最大揚高時）（ｍｍ）

全      幅（ｍｍ）

1500 2000 2500 3000

2170
1090
2345
3925

2230

3000
3.6 / 7.2(※) 

2305
1190
2400
3965

2750

2305
1190
2400
3965

2870

2395
1230
2400
4070

3070

48V280Ah/5HR 48V320Ah/5HR 48V320Ah/5HR 48V370Ah/5HR

インバータ制御（走行）

定置式／急速自動充電(※)

500

FBR15-MG-300 FBR20-MG-300 FBR25-MG-300 FBR30-MG-300

性

　
能

主
要
寸
法

主
要
寸
法

磁気誘導

※システム内容によってはSS無線を使用しない場合があります。

1500
550
3500

1580
3021
1470
2795
4515

4180

1500
500

8.5/8.5
3.6/3.6
310/540
230/230
±10
2310
850
3000

φ254×114ウレタン
φ330×145ウレタン
φ178×73ウレタン

磁気誘導
※SS無線

48V/280Ah
定置式充電器

型　式

誘 　 導 　 方 　 式
通 　 信 　 方 　 式

バ　ッ　テ　リ　ー

安 　 全 　 装 　 置
前方障害物センサー（前後）、障害物バンパー（後側）、

無人状態表示灯（２色）、方向指示器、メロディチャイム、非常停止ボタン

FBR15-AG80-300

性

　
能

寸

　
法

11
0

3°
3850 45

32
5 37

0
41

0
60

0 92
5

23
45 30

00
39

25

10
90

10
00

10
90

68
0

11
0

27
0

22
20

1915

850

920

370 1360 175
140

2240

585

1335
2225

210 185230

590

R1
77
5R2245

R1730

73
0/

68
0

63
0/

58
0

走
行
高
さ

フリ
ーリ

フト

41
0

45 29
0

60
0

30
00

25
00

39
25

走
行
高
さ

フ
リ
ー
リ
フト

シフト

ローテート

▲

▲

▲

2,360mm
走行旋回半径

▲

▲

1,870mm
最小旋回半径

●3方向の荷役が可能。

●クリーン環境に対応するAC制御方式。

●スペースの効率アップ。

キースイッチ１つで有人作業・無人作業の切替ができるので、
フレキシブルな作業が可能。

●フレキシブルな搬送・荷役作業の実現。

フォークタイプのため、パレット、カゴ台車など多様な荷姿の
ハンドリングが可能。また直置き、直取り、段積み可能。

●様々な荷姿に対応。

地上制御盤からのSS無線による行先指令（オプション）、
地上からの自動荷取り、荷降ろし指令、複数台数制御など
多彩な自動搬送指令に対応。

●多彩な自動搬送要求に対応。

2,255mm
走行旋回半径

1,730mm
最小旋回半径

走行・荷役用にACモータとインバータを採用し、これまでになく
なめらかでパワフル、高効率な動きを実現。
ブラシレスモータによりメンテナンスコストも削減できます。

ボディが球面デザインのコンパクト設計でその場旋回は半径
1,730mm、走行路での旋回で半径2,255mmと省スペース化に
威力を発揮します。

シフト／ローテート電動化により、動作がスムーズ。
最適制御を行うことで電力消費量を低減することができ、
前モデル比から約40%の省エネを達成。

RFTL MG

定格荷重（kg）
基準荷重中心（mm）

走行速度（km/h）

上昇速度（mm/s）

停止精度（mm）
車両重量（kg）
フォーク長さ（mm）
揚高（mm）

タイヤ（φ・mm）

負荷／無負荷
負荷／無負荷
負荷／無負荷
負荷／無負荷
前後方向

ロード
ドライブ
キャスター

電圧／容量
充電方式

有人
無人
有人
無人レーザー誘導

1500
500
3000
3.6
2240
1090
2500
3925
2220

インバータ制御
48V/280Ah/5HR

定置式

型　式

車　両　重　量（kg）
制 　 御 　 方 　 式
バ　ッ　テ　リ　ー
充 　 電 　 方 　 式

FBR15-MG80LA-300

性

　
能

主
要
寸
法

誘　導　方　式
定格荷重（kg）
荷重中心（mm）
揚高（mm）
走行速度（km/h）
全長（mm）
全幅（mm）
全高（最下降時）（mm）
全高（最大揚高時）（mm）

64
0

10
90

75
0

90°

R1
870

R2
36

0

90°

76
0

11
0

12
30

11
76 13
40

13
70

14
80

1505 725
144 60

77
0

35
00

25
4527
65

42
70

50
0

850
2851

365

13
7023

4524
40 30

00
39

25

60
0

41
0

1360 175
2170

370

R1
73
0

R2255

10
90

68
0

11
0

走
行
高
さ

走
行
高
さ

フリ
ーリ

フト

●主要仕様

〈参考図〉
FBR15-MG80-300 

〈参考図〉
RFTL10-MG80-350 

FBR AG

レーザー誘導方式

FBR MG

磁気誘導方式

FBR MG

ライダー型

FBR MG

FBR AGライダー型

磁気誘導方式
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ロール物の生産加工・搬送・保管を完 全自動化 ロール物搬送システム

最先端テクノロジーを結集してロール巻取りから搬送・保管、そして原反供給
の搬送と加工ラインへの供給を統合しました。巻取機、無人フォークリフト、
ムジンカー、自動倉庫、原反供給装置、巻出機等をコンピューターコントロー
ルによりトータルシステム化。これによってロール物生産加工ラインの完全自
動化が実現します。

巻取機、巻出機の設計、製作から「ロール物」の保管、搬
送、情報に至るシステムを豊富なノウハウと適切な物流
機器で、貴社のニーズにお応えします。

保管搬送から自動巻取・巻出まで。

保管

保管

搬送

搬送

巻出

巻取

　ロール軸・コア受け方式
（パレットレス保管・搬送システム）

　　　　ロール胴受け方式
（パレットレス保管・搬送システム）

●その他、構内搬送、入出荷用フォークリフト

・ロール胴受け仕様「ムジンカーマルチ」

・ロール搬送仕様「プラッターオート」

・ロールコア受仕様「ムジンカーマルチ」

・ロール搬送仕様「防爆型パレットコーター」　　　　　　　　　　・ローテーティングロールクランプ仕様
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　「トランサー・フォルセア」
　



13　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　 14

ロール物の生産加工・搬送・保管を完 全自動化 ロール物搬送システム

最先端テクノロジーを結集してロール巻取りから搬送・保管、そして原反供給
の搬送と加工ラインへの供給を統合しました。巻取機、無人フォークリフト、
ムジンカー、自動倉庫、原反供給装置、巻出機等をコンピューターコントロー
ルによりトータルシステム化。これによってロール物生産加工ラインの完全自
動化が実現します。

巻取機、巻出機の設計、製作から「ロール物」の保管、搬
送、情報に至るシステムを豊富なノウハウと適切な物流
機器で、貴社のニーズにお応えします。

保管搬送から自動巻取・巻出まで。

保管

保管

搬送

搬送

巻出

巻取

　ロール軸・コア受け方式
（パレットレス保管・搬送システム）

　　　　ロール胴受け方式
（パレットレス保管・搬送システム）

●その他、構内搬送、入出荷用フォークリフト

・ロール胴受け仕様「ムジンカーマルチ」

・ロール搬送仕様「プラッターオート」

・ロールコア受仕様「ムジンカーマルチ」

・ロール搬送仕様「防爆型パレットコーター」　　　　　　　　　　・ローテーティングロールクランプ仕様
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　「トランサー・フォルセア」
　





■製品の仕様および外観は、改良のため予告なく変更することがあります。
■このカタログの内容は2017年12月現在のものです。
■京都工場並びに滋賀工場、安土工場はISO9001及びISO14001の認証を取得しています。

ホームページアドレス　http://www.logisnext.com

全国に拡がる安心のネットワーク

『物流システム整備士（社内検定）』有資格サービスマンが、
迅速・正確なサービスをお届けします。

●経験豊富なエンジニアが
　信頼のサービスをお届けします

全国の主要な都市にサービスステーションを設置。専門の
技術マンがメンテナンスにお伺いします。

●サービスネットワーク

サービス拠点は、全国各地域に約250ヶ所。月次・年次検査
などの定期点検はもちろん、補修費用節減のお役にも立つ
「保守点検契約システム」もご利用いただけます。

●充実のアフターサービスで購入後も安心


